
① コンビネーションスラローム ※　タイム計測　有

【Ａクラス（初心者）、Ｂクラス（女性）】

【Ｃクラス、Ｄクラス】

　連続する障害物が設置されたコースを走行し、正しいコーナリングフォームやライン
取りなど、安全で的確なコーナリング技術の習得状況を見極めるための課題です。
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② スラローム ※　タイム計測　有

　連続する大小のカーブや長短のある直線が設置された複合的なコースを走行し、正し
い姿勢は元より、アクセルワークやコーナリング、ブレーキングなど運転の三大要素と
なる「走る」「曲がる」「止まる」ための総合的な運転技術を見極めるための課題で
す。
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③ ストレートブリッジ（一本橋走行） ※　タイム計測　有

④ 応用千鳥走行 ※　タイム計測　無

　一本橋を低速で走行し、基本的な低速バランス走行技術の習得状況を見極めるための
課題です。

　複数のゲートを低速で走行し、ライン取りを含めたより高度な低速走行技術の習得状
況を見極めるための課題です。
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⑤ ブレーキング（制動） ※　タイム計測　無

⑥ パイロンゲート通過・Uターン走行

【Ａクラス（初心者）、Ｂクラス（女性）】 ※　タイム計測　無

【Ｃクラス、Ｄクラス】 ※　タイム計測　有

　パイロンで規制された狭いコースを旋回走行し、正しいコーナリングフォームやライ
ン取りなどＵターン技術の習得状況を見極めるための課題です。

　指定された速度まで加速した後に指定位置から制動し、基準停止距離内で安全に停止
することができるブレーキング技術の習得状況を見極めるための課題です。
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⑦ 遅乗りバランス（枠内） ※　タイム計測　有

　狭小スペースの中を停止状態に近い低速で走行し、リアブレーキや半クラッチなどを
効果的に活用した応用低速バランス走行技術の習得状況を見極めるための課題です。
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